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Опис дисципліни 

 

Дисципліна «Комп’ютерне моделювання інформаційно-вимірювальних систем» є важливою 

нормативною дисципліною у сучасній підготовці фахівців інженерної та інформаційної сфери. 

Особливість дисципліни   полягає в опануванні студентами методів моделювання та оптимізації 

комп’ютеризованих систем управління та кваліфікованого застосовування системи автоматичного 

управління в проектних роботах. Основним призначенням дисципліни є формування навичок та 

знань для розробки та управління ефективними системами кеування у різних галузях 

Завданням навчальної дисципліни є формування у студентів здатностей до створення  

практичних підходів до моделювання інформаційно-вимірювальних системта  ознайомлення з 

основними мовами імітаційного моделювання систем із застосуванням пакета прикладних 

програм.  

 

Структура курсу 

 

№ п/п Тема Результати навчання 

1 

Тема 1. Вступ. Загальні положення та 

визначення в моделюванні 

інформаційно-вимірювальних систем. 

Поняття системи керування. 

Співвідношення між моделлю та 

системою  

Створювати системи автоматизації, 

кіберфізичні виробництва на основі 

використання інтелектуальних методів 

управління, баз даних та баз знань, цифрових 

та мережевих технологій, робототехнічних та 

інтелектуальних мехатронних пристроїв. 

2 

Тема 2. Принципи, стадії та етапи 

моделювання ІВС. Інформаційне 

забезпечення моделювання ІВС.  

Аналізувати виробничо-технічні 

системи у певній галузі діяльності як об’єкти 

автоматизації і визначати стратегію їх 

автоматизації та цифрової трансформації. 

3 Тема 3. Основні види моделювання 

інформаційно-вимірювальних систем.. 

Застосовувати спеціалізовані 

концептуальні знання, що включають сучасні 

наукові здобутки, а також критичне 



осмислення сучасних проблем у сфері 

автоматизації та комп’ютерно-інтегрованих 

технологій для розв’язування складних задач 

професійної діяльності 

4 Тема 4. Ідентифікація параметрів 

математичної моделі. Адекватність, 

чутливість, несуперечливість моделі.  

Розуміти основні параметри моделей 

систем керування: Адекватність, чутливість, 

несуперечливість моделі. Знати ссновні етапи 

розв'язання задачі ідентифікації та їх 

взаємозв’язок при створенні моделей систем 

керування. 

5 Тема 5. Технологія моделювання 

інформаційно-вимірювальних систем: 

основні етапи, їх взаємозв'язок та 

характеристики.  

Застосовувати сучасні підходи і методи 

моделювання та оптимізації для дослідження 

та створення ефективних систем автоматизації 

складними технологічними та організаційно-

технічними об’єктами. 

6 Тема 6. Моделі розрахункових 

процесів і управління. Динамічні 

моделі, P-, Q-, F-, A-схеми. Мережні 

моделі. Дискретно-детерміновані 

моделі (F-схеми). 

Знати особливості побудови мережевих 

моделей для систем керування. Вміти 

застосовувати дискретно-детерміновані 

моделі (F-схеми), при розробці систем 

керування. 

7 Тема 7. Імовірнісне моделювання. 

Моделювання випадкових процесів. 

Моделювання випадкових процесів  

Аналізувати виробничо-технічні 

системи у певній галузі діяльності як об’єкти 

автоматизації і визначати стратегію їх 

автоматизації та цифрової трансформації. 

8 Тема 8. Моделі теорії черг.  Мережі 

Петрі.  Ланцюги Маркова.  

Знати інструменти для моделювання 

інформаційно-вимірювальних систем за 

певними особливостями та реалізація 

переходів від одного стану моделі до іншого. 

9 Тема 9. Моделі інформаційно-

вимірювальних систем  масового 

обслуговування.  

Застосовувати сучасні математичні 

методи, методи теорії автоматичного 

керування, теорії надійності та системного 

аналізу для дослідження та створення систем 

автоматизації складними технологічними та 

організаційно-технічними об’єктами, 

кіберфізичних виробництв. 

10 Тема 10. Динамічні моделі 

інформаційно-вимірювальних систем  . 

Застосовувати спеціалізовані 

концептуальні знання, що включають сучасні 

наукові здобутки, а також критичне 

осмислення сучасних проблем у сфері 

автоматизації та комп’ютерно-інтегрованих 

технологій для розв’язування складних задач 

професійної діяльності. 

11 Тема 11. Iмiтацiйне моделювання.  

Методи проектування iмiтацiйних 

Створювати моделі систем 

вимірювання, кіберфізичні виробництва на 

основі використання інтелектуальних методів 



моделей.  .  управління, баз даних та баз знань, цифрових 

та мережевих технологій, робототехнічних та 

інтелектуальних мехатронних пристроїв. 

12 Тема 12 Програмне забезпечення 

iмiтацiйного моделювання. 

Розробляти функціональну, 

організаційну, технічну та інформаційну 

структури систем автоматизації складними 

технологічними та організаційно-технічними 

об’єктами, розробляти програмно-технічні 

керуючі комплекси із застосуванням 

мережевих та інформаційних технологій, 

промислових контролерів, мехатронних 

компонентів, робототехнічних пристроїв, 

засобів людино-машинного інтерфейсу та з 

урахуванням технологічних умов та вимог до 

управління виробництвом. 
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Політика оцінювання 
Модуль 1 Модуль 2 Модуль 3 Модуль 4 Модуль 5 

10% 10% 10% 10% 5% 15% 40% 

Поточне 

оцінювання 

Модульний 

контроль 1 

Поточне 

оцінювання 

Модульний 

контроль 1 

Тренінг Самостійна 

робота 

Екзамен 

Середнє 

арифметичне з 

оцінок 

отриманих за 

виконання та 

захист 

лабораторних 

робіт 1-3 

Підсумков

а 

контрольна 

робота за 

темами 1-6 

Середнє 

арифметичн

е з оцінок 

отриманих 

за 

виконання 

та захист 

лабораторни

х робіт 4-5 

Підсумкова 

контрольна 

робота за 

темами 7-12 

Оцінка за 

виконання 

та захист 

проєкту за 

однією з 

запропонов

аних тем 

Оцінка, за 

виконання 

та 

представлен

ня 

результатів 

самостійної 

роботи 

Теоретичні 

питання: 3 

питання по 

20 балів -  

max 60 балів. 

Практичне 

завдання - 

max 40 балів 

 

 

Шкала оцінювання 

За шкалою 

університету 

За 

національною 

шкалою 

За шкалою ECTS 

90–100 відмінно A (відмінно) 

85–89 
добре 

B (дуже добре) 

75–84 C (добре) 

65–74 
задовільно 

D (задовільно) 

60–64 E (достатньо) 

35–59 
незадовільно 

FX (незадовільно з можливістю повторного 

складання) 

1–34 F (незадовільно з обов’язковим повторним курсом) 

 

 


